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城事 3上津云客户端

看往期电子报

昨日上午，“科技守护古建——天
津文庙博物馆智能巡检公益研学”主
题活动在天津文庙博物馆举办。天津
大学建筑学院的科研团队，将真实的
古建勘察和高校智能巡检技术送到
30余名青少年面前，用“人工初查+智
能复巡”的模式，让文物保护不再是课
本上的枯燥观念，而成为可以上手玩、
亲眼看的酷炫体验。

现场

感受为古建“看诊”新模式

“古建筑为什么会‘生病’？”天津
大学建筑学院助理研究员、研究生导
师韩臻首先在课堂上用问题引导兴
趣，再带领学员们实地走访文庙建筑，
从屋面、墙体到木构件、台基，逐一观
察古建筑结构特征，辨别墙体开裂、建
筑受潮、构件松动等常见病害。学员
们手持巡检记录表，边走边看、边记边
拍，一起为古建“看诊”。

围绕大成殿，大家发现了栏杆上
修补过的裂缝、檐下部分彩绘褪色的
情况。韩臻鼓励小学员大胆判断这些
病害的危害等级，并补充介绍古建承
载着珍贵的历史文化记忆。
当机器狗启动全自动巡检程序，

沿预设安全路线对文庙古建筑区域开
展全方位自主巡检时，立刻引发围
观。看着具身智能机器狗完成行走避
障、数据传输、定点拍摄、智能识别等
一系列操作，这套“人工初查+智能复
巡”相结合的文物保护新模式，让小学
员们大开眼界。学员们分组协作，把
现场巡检记录按照病害位置、类型和
损坏程度分类梳理、统计归档，亲手建
立简易古建病害档案。在成果分享环
节，各组学员交流研讨、汇总材料，完
成《古建病害发现报告》，依次分享观
察趣事和科技体验，一同交流保护古
建的新思路。
“本次主题活动，就是要让青少年

从科学兴趣出发，认识文物保护的重要
意义。”天津戏剧博物馆文庙博物馆管
理办公室副主任高维军表示，希望在小
学员们心中播下爱护文物的种子。

延展

新技术能实现常态化“体检”

目前，木结构古建筑巡检主要依
赖人工，存在成本高、视角难复现、记
录标准不统一等问题。韩臻表示，天大
团队自主研发的具身智能机器人，能够
按预设路径到达固定点位，在满足定
位、姿态和云台角度阈值后自动触发拍
摄，并同步记录时间戳、空间坐标等元
数据，形成“固定路径—固定点位—固
定视角—自动采集—智能比对—异常
定位”的闭环巡检流程。
“我们可以让机器人按照设定周

期，重复到达相同位置开展信息采集，
并将所采集的图像交给智能算法进行
分析。”韩臻说，团队研发的AI算法还

可对多时相影像中的异常变化和疑似
病害进行智能识别，为专业人员开展
病害判断和结果复核提供辅助，从而
为古建筑变化分析及长期预防性保护
提供更加连续、客观的数据支持。
“去年七八月到十二月是集中测

试期，今年上半年侧重收集反馈、迭代
研发。”韩臻介绍，团队已完成巡检机
器人、定点采集和影像智能分析等关
键环节的阶段性研发，目前正结合实
际应用需求持续优化技术流程。团队
已与北京颐和园、山西古建院、天津文
庙及庄王府等古建筑和文化遗产地开
展合作研发，后续将根据不同遗产地
的建筑特点和保护需求开展现场测
试、方案验证与技术迭代，“未来也将
朝着常态化、长周期巡检的方向持续
开展研发工作。”韩臻说。

文/摄 记者 单炜炜

作为国家级专精特新“小巨人”企
业，伽利略长期深耕机器人核心技术
研发。此次GalileoX的发布，是伽利
略长期技术积累的一次集中释放，也
标志着伽利略正式将“全域移动”概念
推向更广阔的产业舞台。

GalileoX突破传统AGV（自动导
引车）、越野车辆、四足机器人之间的
形态边界，将高精度转运、长距离越
野、复杂地形越障能力融合于单一平
台。伽利略正以空前的力度，进一步
拓展地面移动机器人的物理能力边界
与商业应用空间。

GalileoX定义全域移动新范式

针对传统地面机器人长期受制于
单一物理形态、各类设备能力体系相
互割裂的行业痛点，伽利略选择从底
层架构出发，重新定义下一代地面机
器人的产品形态与技术范式。

GalileoX并非基于成熟机型的
迭代优化或局部改造，而是从零完成
架构定义、整机本体设计与全套控制
系统自主开发，打造出面向未来全域
作业需求的全新地面移动通用平台，
实现真正意义上的跨代际产品创新。
在传统产业体系中，轮式AGV、越

野底盘与四足机器人始终处于技术分
立、场景割裂的状态，能力边界固化。
相较传统产品的单点能力优势，Galil�
eoX实现了三大核心能力的高度集成
与原生融合：同时具备轮式AGV的高
精度室内转运、车辆级的长距离越野机

动、足式机器人的复杂地形越障能力。
依托一体化多模态设计，单台设

备可完整适配室内平整作业、户外长
距离机动、非结构化复杂地形通行等
全维度工况，彻底打破行业长期存在
的“单一形态、单一能力、单一场景”产
品桎梏。
面向工业制造、能源巡检、应急救

援、公共安全、特种作业等多元化高价
值场景，GalileoX正推动行业应用范
式从“多设备拼凑适配”加速迈向“一
体化全域智能作业”。通过标准化、可
通用的全域移动机器人底座，能够有
效帮助企业精简硬件部署阵容，大幅
降低多设备协同调度难度与全生命周
期运维成本，从底层重构行业解决方
案的搭建逻辑与落地体系，为产业规
模化、智能化升级提供全新路径。

筑起全域移动核心技术壁垒

GalileoX的颠覆性突破，根植于
伽利略长期深耕机器人领域积淀的底
层系统能力，其核心技术壁垒源自自
研“大一统陆行具身移动系统”。

该系统依托原生一体化硬件架构
与统一控制框架，打通了轮式、车载、
足式设备长期割裂的硬件体系、运动
学模型与控制算法，实现机械、驱动、
感知、控制全链路协同，将三类差异化
移动能力无损集成于单一本体，构筑
起难以复刻的技术优势。

目前，伽利略公司已实现一体化关
节、运动控制算法等核心部件与底层技
术全栈自研，斩获2026机器人勇士挑
战赛等多项国家级赛事冠军，获批设立
国家级博士后科研工作站。同时，公司

深度参与国家及行业标准制定，携手天
津大学、北京理工大学等顶尖高校共建
联合实验室，产品落地覆盖全国26个
省份并远销海外，夯实了工程落地根
基。从单点技术突破到系统级原创创
新，伽利略已搭建起涵盖机器人本体、
核心部件、运动控制、系统工程的完整
技术体系。随着“大一统陆行具身移动
系统”在GalileoX实现落地应用，伽利
略公司正式构筑起全域移动机器人专
属核心技术底座，持续巩固其在多模态
全域地面移动机器人赛道的领先地位。

伽利略（天津）技术有限公司相关
负责人表示，GalileoX的重磅发布，
不仅代表产品形态的跨代跃迁，更是
伽利略全球化战略布局的关键落子。
作为企业未来3至5年全球化、商业化
布局的核心战略支柱，GalileoX将凭
借卓越的移动能力，推动全域移动机
器人从技术展示、场景试点，全面迈向
规模化、产业化落地应用。

以GalileoX通用全域硬件底座为
核心，伽利略全面启动生态开放战略。
公司将对外开放核心软硬件接口，联动
算法开发者、应用服务商及各类行业生
态伙伴，共建“硬件+算法+行业解决方
案”的完整产业闭环。该模式将彻底打
破行业传统“单场景、单设备、定制化开
发”的低效困境，助力企业完成从传统
机器人硬件供应商向全域移动机器人
生态服务商的战略升级。

未来，伽利略将持续完善海外渠道
体系、拓展全球市场版图，以原创全域
移动核心技术参与全球产业竞争。突
破传统形态桎梏，跨越想象边界，重构
行业发展格局，伽利略正以深耕底层的
技术坚守与开放共赢的生态理念，引领
全球地面移动机器人产业迈入全新的
全域智能时代。 记者 张艳
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伽利略新品亮相世界机器人大会
Galileo X全球首发 三大核心能力高度集成原生融合

传统文化碰撞前沿科技 天大团队把文物保护变成酷炫体验

机器狗巡检“看诊”文庙古建

8月 19日至 23日，2026世界
机器人大会在北京亦庄隆重举行，
津企伽利略携全新产品Galileo X
及多项前沿技术成果重磅参展，并
完成该款新品的全球首发。


